Pravouhla axonometrie —

bod, pfimka, rovina, bod v roviné, trojuahelnik v roviné, priisecnice rovin, prlisecik
primky s rovinou, ¢tverec v plidorysné, kruznice v plidorysné

V Rhinu vypneme osy mrizky (tj. Cervenou vodorovnou a zelenou svislou ¢aru). Tyto osy
v axonometrii vlibec nevyuzijeme a zbytecné by se nam zde pletly. Stejné tak mtizeme vypnout
i linky mrizky a symboly globalnich os. A opét budeme pracovat pouze v pohledu Shora.
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Priklad 1 (str. 71/1):\ pravouhlé axonometrii ur¢ené axonometrickym AXYZ(90,70,80)
sestrojte priméty bodt A[30,20,90], B[40,90,-20], C[-30,60,-90].

Navod: Sestrojime zadany axonometricky AXYZ(|XY],|XZ]|,|YZ]|) a urime axonometricky osovy kfiz
X, ¥, z(jde o vysky v daném trojuhelniku). Prlsecik os oznac¢ime bodem O.

Poznamka: Bod X volime napr. do bodu [0,0], ktery se zadava velice snadno pomoci jediné
nuly. Bod Y tim padem bude mit souradnice [90,0].

Bod Z ur¢ime jako prdsecik kruznic s pfislusnymi poloméry a kvili prehlednosti kruznice ofizneme
(nebo umistime bod Z a kruznice rovnou smazeme).




Souradnice bodl vyneseme nasledovné:
e Otocime pldorysnu do axonometrické priimétny a ziskame tak (x) a (y):

e Otocime narysnu do axonometrické prlimétny a ziskame (z)'.




¢ Na otocené osy (x), (y), (z)' naneseme prislusné souradnice a po kolmici o ose otaceni
preneseme na osy X, Y, Z.




DoplInénim bodl A*OA4” na rovnobéznik, ziskame A;, tj. axonometricky plidorys bodu A.
Pomoci ordinaly jdouci bodem A; a nanesenim vzdalenosti |OA?| ziskame axonometricky primét
bodu A.

Umiuva: Casto budeme slovo axonometricky vynechavat a bod A; nazveme pldorysem bodu A.
Podobné axonometrickému priimétu bodu A budeme fikat primét bodu A.



Priklad 2 (str. 57/0br. 6.12.b)):\ libovolné pravouhlé axonometrii sestrojte vSechny priiméty
primky a=AB. Zadani dle obrazku:

Navod: Spojnice A;B; urCuje ptidorys a; pfimky a, spojnice AB urcuje prlimét primky a.




Urcime stopniky: pldorysny P, narysny N a bokorysny M a jejich plidorysy, narysy a bokorysy
s indexy 1, 2, 3. Hledané prliméty a,, asjsou spojnici pfislusnych stopnikd.




Priklad 3 (k procviceni stopnikii primky): Zvolte libovolnou pravouhlou axonometrii
axonometrickym osovym kiizem (kladné Casti os sviraji tupé uhly). Uréete stopniky (ptdorysny,
narysny i bokorysny stopnik) pfimky a, ktera je dana svym priimétem a a plidorysem a;.

Navod: Zvolme zadani podle obrazku.

Pfi urcovani stopnikl postupujeme podle predchoziho pfikladu. Vysledek je vidét na nasledujicim
obrazku.




Priklad 4 (str. 59/Priklad): \ libovolné pravouhlé axonometrii urcete pldorys bodu A, ktery lezi
v roviné alfa.
Zadani volte podle obrazku.

Névod: PGdorys uréime pomoci hlavni pfimky, zvolime napftiklad hlavni pfimku druhé osnovy Th
a ur&ime jeji padorys "h;®™. Primétem A vedeme ordindlu a pldorys A; bude leZet v priseciku.




Priklad 5 (str. 71/6):\ pravouhlé izometrii zobrazte trojuhelnik ABC, ktery lezi v roviné
alfa(100,70,40), A[20,10,?], B[45,25,?], C[10,40,?].

Navod:

Izometrii zadame rovnostrannym AXYZ (na velikosti A nezalezi, podstatna je jeho rovnostrannost).
Vyhodou izometrie je to, ze dojde ke stejnému zkraceni jednotek na vsech osach stejné, tudiz
staci otoCit jen jedinou osu, naprf. osu x a ziskat tak (x). (Pozn.: Je také mozné pracovat pfimo

s libovolné, ale pevné zvolenou jednotkou, tj. bez otaceni.)

My si procvic¢ime otoceni pldorysny do priimétny a tak zjistime zkraceni deseti jednotek.

Na osach x, y, zsi vyznacime dilky pro urceni pddorysd bodd a bodd pro vyneseni roviny alfa.
Pouzijeme naptiklad rozmisténi bodt pomoci Transformace/Pole/Podél kFivky. Objektem pro
vytvoreni pole bude bod, trasou bude osa x a budeme zadavat vzdalenost mezi prvky.

Tuto vzdalenost je potfeba nejprve zméfit pomoci Analyza/Vzdalenost, a pak ji zadat.



Transformace Mastroje  Analvza Render Mapowéda

PFesunout i
Kopirovat I
Ckadit

Ckodit ve 30

/ﬁf' @l—%ﬂ: ?/ I:

MEritko r
Zesikrnit

Zreadiit

Swmetrie

Zarownakt
jenkoyak L4
Prawvouhlé
=tavit biody 3
Promitnout do KRoy

kroukit

Ohnout

ZUEi

Defarmovat podle kFivk
Ceformovat podle plochy

Podél kfivky na ploge

Wyhladit

PFesunout LM

Mekky presun

Editace pomoci klece »

1‘-T. \Irijrlh‘f plZFIF: [

b etada

) Poiet prki
Wezdalenost mezi preko:
Orientace
() Bez ratace

(%) Walnp tear
() Silmice

E]

L 1]8 J[ Starno J[ M apoweda J




Tak ziskame déleni po deseti jednotkach na ose x, ya z

Vyneseme zadané souradnice a ur¢ime stopy roviny alfa a pldorysy bodd A, B, C.




K pldoryslim A;, By, C; urcime chybéjici axonometrické priiméty pomoci hlavnich pfimek. Pro
prehlednost vypneme hladinu s modrymi objekty, tj. otoceni plidorysny. Kvili prehlednosti je

odstranéna i hlavni pfimka jdouci bodem C a je ponechan jen vysledny axonometricky priimeét
bodu C.

V tuto chvili zbyva jen sestrojit jen axonometricky prlimét, tj. AABC a pldorys AA;B;C; a priklad je
hotov.




Priklad 6 (str. 61/Uloha A3): \ libovolné pravouhlé axonometrii uréete prisecnici rovin alfa
a beta. Zadani volte podle obrazku.

Navod: Prisecnici rovin, tj. pfimku 7, intuitivné vnimame naprosto spravné. Stadi spojit body, kde
se protinaji prislusné stopy rovin alfa a beta. Pldorys r; uréime pomoci stopnikd.




Priklad 7 (str. 62/Uloha A4):\ libovolné pravouhlé axonometrii dané ax. osovym kiizem
urcete prdsecik R dané ptimky /s danou rovinou alfa.
Zadani volte jako na obrazku.

Navod: Zvolime napt. metodu kryci pfimky, tj. pfimky rlezici v alfa:
e volime b;=r;
e uréime r
e Rijeprlseck bar
e pldorys R; po ordinale




Priklad 8 (str. 71/12):\ pravouhlé axonometrii uréené axonometrickym AXYZ(70,60,60)
zobrazte ¢tverec ABCD lezici v pldorysné, jestlize A[30,30,0], C[0,-30,0].

Navod: Zadani vypada po vyneseni nasledovné. Na obrazku jsou zvyraznény body A a C.

Cverec ABCD sestrojime nejprve v otoceni.
Pro prehlednost nechame viditelné pouze cerchované osy (x), (y) a zadané body (A) a (C). Tyto
body doplnime na Ctverec.

Body (B) a (D) prevedeme pomoci osové afinity do pldorysny v axonometrii. Osou afinity bude
primka XY a smér afinity je dan body A(A), je tedy kolmy na osu afinity.



Vysledné fesSeni je na nasledujicim obrazku.




Priklad 9 (str. 72/15): Pravouhla axonometrie je uréena axonometrickym AXYZ(100,110,120).
Sestrojte priimét kruznice «:

a) lezici v pddorysné, jestlize je dan jeji stfed S[40,50,0] a bod M[0,50,0],

b) ktera je opsana trojuhelniku ABC, A[40,0,10], B[20,0,60], C[0,0,20],

c) jestlize je dan jeji stred S[0,0,0] a te¢na &=MN, M[0,30,0], N[0,0,70].

Navod: Zadani vypada po vyneseni nasledovné

Polomér kruznice & vidime v otoceni jako vzdalenost (S)(M).




Bodem S vedeme primky, které urcuji polohu hlavni a vedlejsi osy elipsy, ktera je primétem
krufnice & Na hlavni osu naneseme skutecny polomér r=(S)(M) a urcime hlavni vrcholy A=Al a
B=B1.

Pomoci prouzkové konstrukce urcime délku vedlejsi poloosy b. Vyuzijeme bod M, o kterém vime,
Ze na elipse lezi. Pomoci délky vedlejsi poloosy b uré¢ime body C=C1 a D=D1.




Elipsu, ktera je primétem kruznice k leZici v pldorysné, vyrysujeme za pomoci hyperoskulacnich
kruznic. Pro prehlednost nechame vyditelnou jen zelenou vrstvu a konstrukce provedeme bilou
carou.

Celkové feSeni Ulohy vidime zde




